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Located at the West Angelas more than 1000 kms from the Remote 
Operations Center in Perth
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CONCLUSIONES
� Una extensa trayectoria de conceptualización y materialización, acelerada 

drásticamente con el surgimiento de la electrónica digital, han permitido que la 
Automatización, la Robótica y la Ingeniería de Control se transformen en 
elementos centrales del progreso humano.

� Estas tecnologías han llegado también a convertirse en componentes 
fundamentales para el desarrollo de la industria minera, si bien ello ha 
ocurrido, en general, con retraso en relación a otros sectores.

� Actualmente las empresas mineras han reconocido el potencial que las 
tecnologías de automatización, robótica y control poseen para aumentar la 
seguridad, reducir los costos y mejorar la operación de sus procesos.

� Proveedores con extensa trayectoria en la minería han potenciado su oferta y 
propuesto nuevas formas de hacer negocios, para lo cual están invirtiendo en 
desarrollar o adaptar tecnologías para el sector.

� Como consecuencia, la oferta de productos y servicios para la aplicación de estas 
tecnologías está creciendo significativamente.
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CONCLUSIONES
� Las proyecciones muestran que en los años siguientes se fortalecerá la 

actividad científica y tecnológica que buscará explicar fenómenos de gran 
complejidad, frecuentemente encontrados en la naturaleza y en el propio ser 
humano.

� Estas investigaciones permitirán incorporar cada vez más inteligencia en los 
componentes de la Automatización la Robótica y el Control, mejorando 
significativamente las capacidad de percepción, modelación y predicción. 

� Resulta aconsejable poner atención a estos avances, pues varios de ellos 
pueden ser transferidos directamente a la industria minera, sirviendo de base 
para enfrentar los desafíos que la misma industria se ha planteado.

� Como elementos que aún requieren mayor elaboración se encuentran: una 
visión más integrada de los procesos y de las soluciones, una mejor 
interacción hombre-máquina, y una capacitación del recurso humano más 
acorde con las nuevas tecnologías que están surgiendo.


