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OBJETIVO Y ALCANCE

Establecer los requerimientos minimos a cumplir @onuevo motor proyectado a ser
instalado en la correa 220-CV-206-2, en reemplaztos existentes, asociado a la linea de Manejo
de Materiales de la Division Radomiro Tomic, CODELC

Il DESCRIPCION

Para tener los menores incidentes eléctricos ojpei@es, se sugiere que el nuevo motor
tenga los mismos parametros eléctricos de los iseexes o que en su defecto que las diferencias
sean minimas y mejoradas. En las siguientes tablasiestran los datos de los motores existentes:

DATOS DE PLACA MOTOR EXISTENTE
P [kW] 1600
V [V] 4160
| [A] 257
Velocidad [rpm] 1492
Frecuencia [hz] 50
Polos 4
Frame 560D
Giro Bidireccional
Base montaje IM1001: HS, Pie
Tipo Rotor Bobinado
Disefio B
Grado de protecciéon IP 55
Clase aislacion F
Método enfriamiento Forzado
Dato de servicio Régimen continuo
Factor de servicio 1
Altitud de trabajo [m] 3000
Inercia rotorica [Kg-m”2] 137
Peso (Kg) 11600
Vrotor [V] 1780
Irotor [A] 522
DATOS ACCESORIOS MOTOR EXISTENTE
Heater 200V ; 840W
RTD 6 unidades internas, 2 por devanado
RTD 2 unidades, 1 en cada descanzo
Capacitor arrester 1 Capacitor trifasico, y 3 aeresonofasicos
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.  REQUERIMIENTOS

El motor requerido es de tipo rotor bobinado oeem régimen permanente 24x7, a una
altura geografica de 3000mts con un promedio Sdazesrpor hora”. EI nuevo motor debe poseer las
caracteristicas eléctricas y fisicas mas proxinias aquipos ya instalados.

Un punto importante a considerar es que el motadquirir supere la problematica de la
contaminacion, que sufren los equipos actualmergtalados. Es decir, los actuales motores se
contaminan muy rapidamente en el sector camarailiesalo que degrada la aislacion en el rotor.

Junto a lo mencionado anteriormente se requiera,gdauevo motor:

* Se requiere que motor cuente con las mismas cesdici®s eléctricas del actual, tanto
estatoricas y rotoricas

e Todos los componentes del motor deben derateaddnadajar sobre 3000mts de altura

« El motor debe tener una aislacién estatorica soparil5 Gohm, y en caso de resistencia de
aislacion rotorica superior a 60Gohm.

» Carbones deben ser recomendados por fabricanter{diames, marca, modelo y proveedor)

* Motor debe contar son sistema de lubricaciéon auicmdGRASA STAMINA 250CC
SHELL)

* Los valores de resistencia 6hmica rotorica debé&ysal al de motor actual

* Se requiere que motor sea sellado entre zona estatp housing (Se requiere de la
separacion de rotor y estator)

e Se requiere que motor posea un factor de servigier®r a 1.15 Se requiere que motor
tenga IP igual o superior a 65

* Se requiere que motor tenga posibilidad de coloagr de conexiones de estator y rotor en
ambos costado.

e Se requiere que motor no requiera mantencién plir menos un periodo de 30 dias,
principalmente en lo que respecta a housing (aaegarbones de dureza y calidad que
cumpla con lo solicitado)

e Se debe considerar que se debe tener el mismo flanmotor actual y dimensiones de
acuerdo a planos adjuntos (ver mas abajo), asi somaccesorios y periféricos

* Se requiere que motor sea de un peso similiastlado

* Se requiere que sea autoventilado

» Se debe considerar que motores deben utilizar ®hmimachon de acople de los motores
actuales

* Serequiere de 1 yugo para realizar montaje y detygode motores

* Se requiere que se indigue bajo que estandaresmratruidos los motores.

* Se requiere que lleguen los 5 motores juntos

* Se requiere que se entregue plan de mantenimisntwado a nuevos motores (Detalle de
actividades, frecuencia, herramientas especiab@spanentes, etc)

* Previo a adjudicacion final, proveedor debe veniteaeno a verificar condiciones y
caracteristicas fisicas de los motores actualés c@rea CV206-2
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IV. REFERENCIAS

Informacidén dimensional motor existente
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