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Introducción 

• Aerofotogrametría    Cartografía 

•  Apoyo industria minera: 
• Monitoreo continuo. 

• Planificación: 

• Utilización de recursos. 

• Construcción o expansión. 

• Políticas de emergencia. 

 

• ¿Qué sectores mineros se ven beneficiados? 

• Planificación minas. 

• Control de pasivos ambientales. 

• Control de sedimentos (relaves, pilas de lixiviación). 
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• ¿Cuál es el problema? 

1. No existe desarrollo de herramientas de software en 
Chile. 

2. Altos costos en software y hardware. 

3. Distribuciones gratuitas no entregan resultados 
esperados. 
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• Métodos alternativos: 

• Campañas en terreno. 

 

• Fotogrametría aérea tripulada: 
• Sistemas LiDAR. 

• Imágenes. 

 

• Fotogrametría satelital. 
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• Objetivos de la Investigación 

• Desarrollar un software Aero-fotogramétrico 
•  Mapas aéreos 

•  Modelos 3D 

 

• Integración con Imágenes capturadas desde UAV 
(Aviones Robóticos no tripulados) 
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• Objetivos de Solución Integrada: 

• Disminuir los costos. 

 

• Proveer solución integral (UAV + SW de post-proceso). 

 

• Proteger al medio ambiente. 

 

• Disminuir riesgos (a nivel de operación en terreno con el UAV). 
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• Java    NetBeans 

 

• 4 Etapas: 

• Ortocorreción. 

 

• Mosaicos (mapas aéreos). 

 

• Modelos 3D. 

 

• Integración Final. 
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• Ortocorrección: 
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• Ortocorrección: 



Desarrollo 
Introducción 

Contexto 
Desarrollo 

Conclusiones 

6° Seminario  de Acercamiento Tecnológico Julio - 2012 

• Mosaico o mapa 2D: 
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• Modelo 3D: 
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• Resultados esperados: 

 
• Software de aerofotogrametría para aeronaves robóticas. 

 

• Estudio y evaluación de algoritmos de ortocorreción. 
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• Se espera un software de alta calidad que entregue resultados 
equivalentes  a software propietarios. 

 

• Conseguir resultados del estudio de algoritmos. 

 

• Validar en terreno la calidad de la cartografía generada. 
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• Próximos pasos: 

 

• Implementación de otro método de 
ortocorrección. 

• Punto de Fuga. 

• Nuevos estudios: 

• Complementen el estudio realizado o se 
enfoquen en las siguientes etapas. 

• Optimización y generar nuevos 
algoritmos. 
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• Modelo 3D Petorca 

 

• Modelo 3D piscinas decantación 

 

• Video de vuelo UAV piscinas decantación 

 

• Video sobrevuelo a mina tajo abierto 

 

• Imágenes oblicuas 1, 2 y 3. 
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Muchas gracias por su 
atención 
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